
 

 

第２回 技術開発の方向性に即した自動運転の段階的実現に向けた

調査検討委員会 

 

日時：平成 29 年９月 15 日（金 ）14:00～16 :30  

場所：秋葉原 UDX ギャラリーネクスト NEXT2 会議室 

議事次第 

１．開会 

２．討議 

（１）隊列走行の実現に向けた課題等について 

（２）自由討議 

３．その他 

 次回日程等 

４．閉会 

 

配布資料 

資料１：隊列走行技術の現状と課題 

資料２：隊列走行の形態について 

資料３：現行の牽引と隊列走行における電子連結との比較 

資料４：車間距離について 


